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【問題 1】

制御対象の状態空間表現が

P :

{
ẋ(t) = Ax(t) +Bu(t)

y(t) = Cx(t)

A =

[
0 1

−1 −2

]
, B =

[
0

1

]
, C =

[
1 0

]

であるとき，Ae +BeKe の固有値が−1, − 3, − 5 と

なるような積分型コントローラ

K : u(t) = Kx(t) +Gw(t), w(t) =

∫ t

0

e(t) dt

を設計せよ。ただし，

Ae =

[
A 0

−C 0

]
, Be =

[
B

0

]
, Ke =

[
K G

]

である。


